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AUFGABENSTELLUNG: INTERPOLATION VON 
BEOBACHTUNGEN KONTINUIERLICHER PHÄNOMENE
IM N-DIMENSIONALEN RAUM
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ANWENDUNGSSZENARIO KRIGING
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PRINZIP: MONITORING
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Interpolation

Derived Grid

Sampling

Continuous Field

≠ Model Error

Hängt ab von:

• Komplexität des beobachteten 
Phänomens, 

• Menge und Verteilung der 
Beobachtungen (in Zeit und Raum), 

• Messgenauigkeit, 

• Eignung und Qualität der jeweiligen 
Modellierung oder Interpolation. 
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EMPIRISCHES VARIOGRAMM: PRINZIP
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EMPIRISCHES VARIOGRAMM
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γ(d,t)=s-(s*exp(-bs*x/rs) * exp(-bs*y/rt))
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THEORETISCHES VARIOGRAMM
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c(d,t)=s*exp(-bs*x/rs) * exp(-bs*y/rt)
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COVARIANCE FUNCTION TYPES
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SYNTHETISCHES MODELL
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c(d,t)=s*exp(-bs*x/rs) * exp(-bs*y/rt)
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SIMULATION: MONITORING
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Derived Model
• Resolution (spatial/temporal)
• Accuracy/Variance Map
• Format
• Provision
• Visualisation

Interpolation
• Model
• Parameters
• Computational Complexity
• Update

Sampling
• Density
• Distribution
• Accuracy
• Actuality/Delay

Phenomenon/
Reference Model
(synthetic or real)
• Deterministic (Physical)
• Stationary Process
• Dimensionality
• Dynamism (spatial/temporal)
• Trends/Patterns

Model 
Error
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Kriging Types
Seq. Kriging

Derived Continuous
Field

Kriging

MONITORING: SIMULATIONSFRAMEWORK
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c(d,t)=s*exp(-bd*d/rd) *bt^(t/hl) 
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VARIANTEN / PARAMETER
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• Methoden-Varianten (a, b, c)
• Parameter-Bereiche [x, y]
• Automatisierte Simulationsläufe

Zielsetzungen:
• Erfolgreiche Varianten ermitteln
• Ermitteln von Gesetzmäßigkeiten 

(z.B. Sampling)
• Effektivität und Effizienz
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NÄCHSTE SCHRITTE
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• Weitere Anpassungen des Simulationsframeworks

• Journal-Beitrag, Dissertation

• Einsatz des Frameworks in künftigen Forschungsprojekten

• Weiterentwicklung für den Einsatz in der Lehre

• Ggf. Veröffentlichung als OpenSource-Projekt
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Vielen Dank 
für die 

Aufmerksamkeit!


