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Vorlesung 10 am 04.12.2023: 

 
 
Nächste Variante : Ohmsch/Induktive Last ( ohne TSE-Schutz )  
 
 Verzeichnis Induktiv_ohne_TSE_Schutz 

 
 
Feststellung : Der Thyristor zündet bedingt durch eine zu große Spannungsänderungs-
geschwindigkeit ( du/dt ) 
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Problembehebung : TSE – Schutzbeschaltung mit  RC -Glied 
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Weitere Anwendungen : Parametereinstellungen bei b2h 

 
Die Zeile unterhalb von Parameters wird nur dargestellt, wenn die entsprechende Zeile (für 
diesen Parameter... ) markiert wird und dann auf: Display... 
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M1 – Schaltung mit ohmsch/induktiver Last ( Verzeichnis : M1_r_l ) 
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M2-Schaltung :  
Verzeichnis : X:\Lehrende\Schuermann\PSpice\Beispiele\M2_1 
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alpha = 0
konst = {1M*alpha/18}
pi = 3.141592654
ud = {(2*325*cos(pi*alpha/180))/pi}

1

0

X2
0
1

21
5

3

VE

RP

40

IP13

L

50

            Time 

10ms 15ms 20ms 25ms 30ms 35ms 40ms 
1   V(4) V(5) 0 2   I(L) 

-400 

-200 

0 

200 

400 

1   

0A 

5A 

10A 

15A 

2   

   >> 



PSpice – Vorlesung im WS 2023/2024  ; Dipl.-Ing. Udo Schürmann                      Seite - 113 - 

M3 – Schaltung  (Verzeichnis : ..\Lekv3 ) 

 

  
 

11

Rlk2

10

RV2
9

IP3

0

17

IP2

RV1

C3

XTHY3

0
1

21
2

3

VID

8

L1

XTHY1

0
1

21
2

3

Rlk1

13

RV3V3

R1

14

4

RL1

1

R3

R4

Rlk3

5

Lk1

IP1

12

R2

XTHY2

0
1

21
2

3

Lk2

V1

7

18
R5

3
Lk3

15

C2

2

16
C1

6

V2


